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Das gps.100MINI ist die kleinste Version der preisgekrönten gps100-Familie. 

In einem kompakten Gehäuse steckt die bewährte GPS-Leistung der gps.100-Serie. Im 
gps.100MINI wurde diese erweitert um herausragend schnellen GPS-Fix, einem stabilen 
GNSS-Signal und der neuesten Assist-GPS-Technologie zur Fehlerkorrektur und 
Unterstützung. 

Das gps.100MINI ist mit einem 3-Achsen-Beschleunigungsmesser, einem 3-Achsen-
Gyroskop und weiterer Sensorik erhältlich. Diese können in einem speziell entwickelten 
Sensorfusionsalgorithmus mit GPS-Daten kombiniert werden. Ergänzt wird dieser durch 
einen Luftdrucksensor und einen digitalen Kompass. 

Wie bei allen Produkten der gps.100-Reihe hält auch das kleinste Mitglied das Rauschen 
im Geschwindigkeitssignal extrem niedrig. Zusätzlich erfolgt eine permanente 
Plausibilitätsprüfung des Signals durch einen zweiten HighEnd LowSpeed GPS-
Empfänger. Dies führt zu weniger Fehlinformationen und einem stabileren Signal. 

Alle Sensorwerte werden mit einer Messfrequenz von bis zu 100Hz ausgegeben. 

Der gps100.MINI-Empfänger unterstützt alle gängigen GNSS-Systeme (GPS, Glonass, 
Galileo, BeiDou). Selbstverständlich werden auch SBAS/EGNOS-Informationen 
empfangen und zur Korrektur verwendet. Optional können RTK-Korrekturwerte über 
Ethernet / RS232 in das System importiert werden, um Genauigkeiten im cm-Bereich zu 
erreichen. 

Eine ausgeklügelte Stillstandserkennung "PSD" (Precise Stop Detection) senkt ohne 
zusätzliche Filter die Auslöseschwelle auf nahezu 0,00 km/h und damit auch die 
Latenzen beim Anfahren.
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Mit der optionalen IMU können sowohl der Roll-/Neigungs- als auch der Yaw
(dynamisch/statisch) direkt über die internen Sensoren gemessen werden. Zusätzlich 
können auch Beschleunigungen direkt gemessen und ausgegeben werden, sowohl mit 
als auch ohne Schwerkraftkorrektur. 

Zur weiteren Erfassung stehen vier analoge Eingänge (optional ICP-kompatibel) und 
zwei digitale Eingänge zur Verfügung. 

Darüber hinaus können Daten über OBD-II (inkl. WWH-Unterstützung) eingelesen 
werden. Das Drehzahlsignal kann als analoge Spannung oder als digitale Impulsfolge 
ausgegeben werden. Weiterhin können alle Daten auf dem CAN-Bus ausgegeben oder 
im System gespeichert werden (Logging-Funktion). 

Die gesammelten Daten können mit eigener oder fremder Software sowie Tools 
ausgewertet und z.B. in Google Earth exportiert werden. 

Die Gerätesoftware ist auf eine Verarbeitung mit möglichst geringer Latenz optimiert. 

Das Gerät kann mit einer einfach zu bedienenden Konfigurationssoftware 
parametrisiert werden, wobei eine Konfiguration direkt über einen normalen USB-Stick 
importiert werden kann. Mit Hilfe des integrierten Ethernet-Port können RTCM-Daten über 
NTRIP oder RS232 sowie auch über kundenspezifische Schnittstellen erstellt werden. 
Mit dem gps.100MINI sind Messungen nach ECE R13H möglich.

Anwendungen:

• Fahrleistungsmessung
• Homologation
• Fahrdynamik
• Verbrauchs & Abgasmessung
• Real Driving Emission
• Hochleistungs - GPS Messungen
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ALLGEMEIN

GPS system 
bis zu l00Hz 
GPS Ll, unterstützt auch 
Glonass, Galileo, BeiDou 

Slave GPS 
bis zu 20Hz 
GPS Ll/Glonass/Galileo/BeiDou 
als Assist GPS 

CPU/MCU 
High-Performance 
CPU mit 1.0GHz 
DualCore 512MB RAM, 
4GB Flash 

Interfaces 
USB 2.0 Host 
10/l00MBit Ethernet (RJ45) 

Display 
LED Statusanzeigen

Gehäuse 
Eloxiertes Alumuniumgehäuse

Versorgung
9V to 70V, DC 
max. 400mA 
(Peak bis zu 2A) @ 12V 

Temperature 
Betrieb

-40°C to 85°C

Lagerung 
-40°C to 85°C
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INPUT

CAN 
1 Kanal (Shared)
CAN 2.0 A/B, bis zu 
lMBaud, einstellbar
unterstützt CAN FD bis 
zu 8MBaud 

OBD-II* 
15015765 konfigurierbarer 
CAN Verschiedene Signale
können vom Fahrzeug 
abgerufen werden.
*Fahrzeugabhängig, option

Digital 
2 Digitale Triggereingänge
>5V High level
< 1 V low level
Latenz <luS

Analog 
4 analoge Eingänge 
0-l0V DC, 24Bit Auflösung
max. lOkHz sampling rate
(optionaler ICP input)

OUTPUT 

CAN 2.0 classic, bis zu 
lMBaud, 1 Kanal (shared) 

einstellbar, standard 11bit IDs
Unterstützt CAN FD bis zu
8MBaud 

Alle Werte inkl. Zeitstempel

Digital 
1 Digital TTL outputs 0V / 
5V level, max. 50mA 
Refresh rate: l00Hz 

Analog 
1 Analog output 
0 - 5V, lOmV per km/h Refresh 
rate: l00Hz 
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IMU (OPTIONAL) 

Mit integrierter IMU arbeitet 
das System als INS und
unterstützt das GPS signal. 

GYROSKOP

Bereich

+/- 2000 °/sec 

Nonlinearität
0.1% FS 

3dB bandwidth 
250 Hz 

Stabilität
0.0022 °/sec 

ACCELEROMETER 

Bereich 

+/- 8 G

Nonlinearität
0.1% FS 

3dB Bandbreite
250Hz 

Stability 
besser als 0.015mg

MAGNETOMETER 

Auflösung
0.25mG 

Bereich
BG 

Sonstiges

Kalibrierung
In-house kalibrierungs Service
mit GPS Prüfstand
Vor-Ort-Service

Garantie
1 Jahr eingeschränkte 
Werksgarantie
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GPS Performance/ Accuracies 

Geschwindigkeit

Positionsgenauigkeit 

Heading 

Roll/ Pitch 

Yaw 

Genauigkeit: 
besser als 0.1 km/h (RMS) 
0.02 m/s (RMS) 

Auflösung: bis zu 0.01 km/h 
Latenz: Oms (mit Zeitstempel) 
max. 500 km/h 

Abtastrate: lOOHz max. 

Horizontal (SSAS): 
< l.Om (CEP) ohne RTK 
<2cm (CEP) mit RTK bis 1km zur 
Basis 

Vertical (SSAS): 
2m (CEP) 
<20cm (CEP) mit RTK bis 5km zur 
Basis 

Abtastrate: lOOHz max. 

Genauigkeit: 
0.1 ° (Statisch/ Dynamisch) 

Auflösung: 
0.01° 

Genauigkeit 
0.25° / Statisch und Dynamisch 
(typisch, standard IMU) 

Genauigkeit (ohne GPS): 
1.0° (standard IMU) 

Mit verbautem IMU, verbinden sich GPS und IMU als INS. IMU unterstützt GPS Signale.
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