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STEFAN ROMAN MULLER MESSTECHNIK — LOSUNGEN

gps100BS 100Hz-Dual-GPS-System

100Hz-Dual-GPS-System mit Assist-GPS 20Hz.
Prazise Stillstandserkennung
Online-Plausibilitatspriifung
Zeitstempelfunktion gegen Latenzeinfliisse

Triax Beschleunigungssensor / Triax Gyroskop ptin)
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Triax-Beschleunigungssensor mit dynamischem Nullabgleich (Option!)

Aufwandige manuelle Justierarbeiten

gehoren

der

Vergangenheit an! Uber eine kurze

Beschleunigungsfahrt von 0 auf 30 km/h auf gerader und ebener Strecke, ermittelt das System

gps100BS, unabhangig von der gegebenen Einbaulage, die drei Raumachsen und richtet diese

der Fahrzeugorientierung entsprechend aus. Fir die Bewertung der Messergebnisse werden

die Ursprungsdaten, sowie die nach dem Abgleich korrigierten Beschleunigungswerte Uber

CAN-ausgegeben.
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Die Abbildung oben zeigt beispielhaft das erweiterte System gps100PRO

Rohdaten / aufschaltbare Signalfilter
Das System gps100BS arbeitet in der
Signalverarbeitung und CAN-Ausgabe
ausschlief3lich mit unverfalschten
Ursprungsdaten (ungefittertt).  Erganzend
kbnnen eine Reihe von Filtertypen
(Butterworth, Chebychev, Bessel) 8.
Ordnung, jeweils mit den
Grenzfrequenzen 10, 20 und 50 Hz, zur
Glattung der Beschleunigungswerte
aufgeschaltet werden.

Die Abbildung rechts zeigt eine typische
Beschleunigungsfahrt. Die Messdaten der
IMU liefern eine Kurve, die geglattet ein
optisch schnell erfassbares und zudem
auch realistisches Abbild der
Beschleunigungsfahrt wiedergibt, ohne
dass durch die Filterung relevante Daten
unterdruckt werden.
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Triax-Gyroskop (Option!)

Ein ebenfalls im System integrierter triaxialer
Drehratensensor (option) erweitert das System
far ausfuhrliche fahrdynamische
Untersuchungen.
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Beschleunigungsfahrt:
GPS-Geschwindigkeitssignal und Messdaten des integrierten

Beschleunigungssensors, gefiltert mit einem Butterrworth-Filter 8.
Ordnung und einer gesetzten Grenzfrequenz von 20Hz.

Die Messkurve lasst Schaltvorgdnge eindeutig erkennen und
vermittelt eine plausible Information Uber den Grad der
Beschleunigung.
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Intelligente Stillstandserkennung

Die intelligente Stillstandserkennung, aus dem T T T
Zusammenspiel von Main-und Assist-GPS, : 2:‘22’:‘;1,1?23;f:j;ierkemung s
sorgt bei Beschleunigungsmessungen fur eine g ? :
zuverlassige und prazise Schaltschwelle schon E ‘W
im Bereich ab 0,15 km/h (!). Speziell bei der g r : 7
Durchfihrung normierter Messungen ist dieser fb’; ;“
sichere Trigger unentbehrlich! © | Efmidelasdartnidd Shke il |
Mit dem im gps700BS angewandten, intelligenten R S SR R R

0,0 05 1,0 1,5 2,0 25 3,0

Verfahren konnte die untere Schaltschwelle im Zeit [s]
Vergleich gegen herkdmmliche GPS-Empfanger um
bis 70 % gesenkt werden!

Plausibilitdtspriifung

Bei Erkennung einer unplausiblen
Geschwindigkeitsanderung werden die Daten des
sensiblen Hauptsystems verworfen und fur die
Dauer der Stérung durch die Daten des weniger
anfalligen Assistenz-GPS-Systems ersetzt. Das
Ergebnis ist im Vergleich zu herkdmmlichen GPS-
Systemen anschaulich in der nebenstehenden
Abbildung dargestellt. Typische Signalausreiser
werden im gps7100BS plausibilisiert und korrigiert.
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Zeitstempelfunktion vermeidet Latenzfehler
Die in der nachtraglichen Signalauswertung zwingend erforderliche Prazision der Ursprungsdaten

sichert das System gps7100BS durch eine uber den GPS-Empfang abgeleitete Zeitstempelfunktion.
Nach Validierung durch die CPU werden die GPS-Signale ,gestempelt* und gemeinsam

mit der Zeitstempelreihe Uber CAN ausgeben. Uber eine geeignete Auswertesoftware

konnen die GPS-Informationen, frei von Latenzen, zur Korrelation mit allen anderen
,2gestempelten® Signalen herangezogen werden. Mit dem bekannten Zeitpunkt der Erfassung

der Positions- bzw. Geschwindigkeitsberechnung lasst sich der bisher unerwinschte Einfluss

von Systemlaufzeiten, CAN-Latenzen und der Einfluss der nachfolgenden Messtechnikkette
herausrechnen und wird damit in der Interpretation der Messergebnisse unbedeutend.
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Vmax —Messung: Sicheres Signalverhalten bei verschiedenen Setz-Geschwindigkeiten

Eine Referenzmessung gegen ein Hochleistungsinertialsystem (OXTs) bestatigt dem System
gps100BS bei konstant gefahrenen Setzgeschwindigkeit (30, 60, 180, 200 km/h die Einhaltung der
fur normierte Messablaufe geforderten Genauigkeiten.

Systemvariante gps100PRO

Mit dem System gps7100PRO bieten wir, basierend auf den gleichen
Leistungsdaten, eine erweiterte Variante an. Das System verfugt
zusatzlich Uber drei frei konfigurierbare Analog/TTL-Ausgange,
OBD / WWH-OBD-Interface, Speicherfunktion mit
Grenzwertuberwachung  und  vielseitigen  Triggerfunktionen.
Datenspeicher bis zu 128 GB Uber wechselbare SDHC.

gps100BS + PRO / VarioVIEW7

Im Verbund mit dem multifunktionalen 7¢
Display  VarioVIEW? lassen sich die Uber
gps100BS gewonnenen Informationen in
vielseitigen Graphikelementen darstellen.
Optional ist eine Grenzwertiberwachung zur
Auslosung akustischer oder visueller
Alarmmeldungen moglich. Mit dem modularen
Aufbau Iasst sich das Displaysystem zu einem
autarken, vielseitig einsetzbaren Loggersystem
erweitern.

Technische Details Optionen / Systemerweiterungen

O Intelligentes 100Hz-Dual-GPS-System (100Hz/20Hz.) O 3 ANA-OUT 3 Analogausgange, individuell wahlbar, 16 Bit,

0 Modularer Systemaufbau Anschluss Uber 3 BNC-Buchsen. (gps100PRO)

0 CPUARM?, 72MHz, 16MB RAM, Mini USB 2.0, 0 o0BD2 Abgriff von korrelierenden Fahrzeugdaten tber
. . . . Diagnose-Bus OBD2/WWH-OBD (gps100PRO)

O integriertes Farb-touch-Display 128x64 Pixel - .

o ) 0  MEM-SDHC Individuelle Grenzwertliberwachung an allen
CAN-Ausgabe GPS, Beschleunigungs und Gyro-Werte eingehenden Signalen. (gps100PRO)

O 2 Trigger-Eing. (Lichtschr., Bremskontakt, Handtaster, ect.). 0 GEARTH Datenkonverter * KML zur Ubergabe der GPS

O 2 Triggerausgéange 12 Volt / 500 mA Koordinaten in Google Earth

¢ Eloxiertes Aluminium-Gehause O  Triax-ACC Triax-Beschleunigungssens, +/- 5 g, DC-330 Hz.

¢ Spannungsversorgung +8 bis +32 Volt O Triax-GYRO Triax-Drehratensensor +75°/sec, +150°/sec,

¢ Inklusive GPS-Antenne mit 5 m Anschlusskabel +300°/sec., statisch bis 300 Hz
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